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ACCIONADOR PARA PORTOES DE CORRER DE CREMALHEIRA
MOTEP TA XYPOMENEX KATKEAOIOPTEX ME KPEMATIEPA
SILOWNIK DO BRAM PRZESUWNYCH £t ANCUCHOWYCH

WCMONHUTENbHbIN MEXAHW3M [J19 PA3ABMMHbIX BOPOT HA 3YBYATOW PEVKE
POHON PRO POSUVNE BRANY S HREBENOVOU TYCI
KREMAYERLI YANA KAYAR BAHCE GIRiS KAPILARI ICIN AKTUATOR

INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTEX XPHXHX KAI ETKATAXTAXHX

CARO SMART AC A2000
CARO ULTRA AC A2000
CARO VELOCE SMART AC A 1000

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI

AZIENDA CON

SISTEMA DI GESTIONE
CERTIFICATO DA DNV GL
=1S0 9001 =

=1S0 14001 =

Atencéao! Ler atentamente as “Instrugdes ” que se encontram no interior! Mpocoxn! AwaBdaoTe pe mpoooxr Ti¢ “NMpoeidomoioelc” oto ecwtepikd! Uwagal Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku!
BHumaHme! BHumaTenbHO NpoyTnTe HaxogAwmecs BHyTpu “MIHCTpyKuyumn”! Varovanil! Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! icinde bulunan “Uyarilar” dikkatle okuyunuz!



MANUAL DE USO: MANOBRA MANUAL - EFXEIPIAIO XPHEHZ: XEIPOKINHTOZX XEIPIZMOX - PODRECZNIK UZYTKOWANIA: PODRECZNIK MANEWRU -

WHCTPYKLIAA NO SKCMNYATALMU: PYKOBOACTBO MO YMPABNEHUIO - NAVOD K OBSLUZE: RUCNI OVLADANI - KULLANIM KILAVUZU: MANUEL HAREKET

FIG. 2
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INSTALACAO RAPIDA -TPHIOPH EFKATAXZTAXZH - SZYBKA INSTALACJA
BbICTPAA YCTAHOBKA - RYCHLA INSTALACE - HIZLI KURMA

DISPOSICAO DOS TUBOS, MPOETOIMAZIA ZQAHNQN, DISPOSICAO FIXAGAO MOTOR,
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH, MPOETOIMAZXIA XTEPEQZHX MOTEP,
PACMOJIOXEHUE TPYB, STAVEBNI PRIPRAVENOST, PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA,
BORULARIN HAZIRLANMASI. YCTAHOBKA KPEMJIEHUA ABUTATENA,
PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU,
MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI.

~

SINDNLYO0d

VMINHVV3

“X"= Cremalheira, Kpepayiépa,
Zebatka, 3ybuaTan pelika,
Hrebenova ty¢, Kremayer.

NMMDDAd

| ['Tem |
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MONTAGEM ACESSORIOS TRANSMISSAO,
TOMNOOETHXH EZEAPTHMATQN METAAOZHZ,
MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH,

MOHTAX Y3/10B TPAHCMUCCUN,

MONTAZ PRISLUSENSTVi POHONU, TRANSMISYON AKSESUARLARI MONTAJI.

Alleen voor: / povo yia: / Tylko dla: / Tonbko ana: / Pouze pro: ICARO SMART AC A2000 / Sadece ICARO SMART AC A2000 icin.
FIXAGCAO BRAGADEIRAS FIM-DE-CURSO (DX E SX), ETEPEQZH STHPIFMATQN TEPMATIKQN,

AIAAPOMHE (AEZ=. KAI APIZT.), MOCOWANIE OBEJM ZDERZAKOW (PRAWY | LEWY),

KPEMJIEHWE CKOB KOHLIEBbIX YNOPOB (MPAB. U JIEB.), UPEVNENI KONZOL KONC. SPiINACU (PRAVY A LEVY),

LIMIT SVIGLERI BRAKETLERI SABITLEME (SAG VE SOL).

Alleen voor: / pévo yia: / Tylko dla: / Tonbko ans: / Pouze pro: ICARO SMART AC A2000 / ICARO VELOCE SMART ACA 1000
/ Sadece ICARO SMART AC A2000 / ICARO VELOCE SMART AC A 1000 icin.

T MAX 24 mm

MAGNETO @ @

LIGAGAO PLACA DE BORNES, X' YNAEZH BAXHX AKPOAEKTQN, PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWE),
COEAVHEHUE KJTIEMMHOW KOPOBKMU, PRIPOJENI SVORKOVNICE, TERMINAL KUTUSU BAGLAMA.




@ 270
NJ 226 iNN R 20 j\
(] N
5| a1 ,
= e - \
R , o : :
- 2 N
-\ _
= /././. . N
" ././,‘\ /,/
1 ,,, N2
[
) |
] .
S o \
- 11728\ ;
8 A ] f ‘ N y
;‘ (il == 7 N 7
Il R f A
[l
L L]
ol 1A @ A
NI
~ 1 N
il @ ﬁ H—ﬁ
T —
o
i |
X - =i
& = lUm = e
m.w a £
xQ ESES
G¢ G S99 S S'9¢ =] o€ m,m STE
= 2¥ 9 ITg=
S¥EEST
geRETY :
>0 U85, [
Secggtl y
N P N E
S A

CFZ

_ _ (572) WW LyL U _|
69¢ \ (812) ww zz1 uw

ICARO SMART AC A2000 - ICARO ULTRA AC A2000 - ICARO VELOCE SMART AC A 1000 - 5

—
L0 LOVYO S60¥18d



T L e L T @ Min. 50 mm

|

D814095 0AA01_01

A
ity

7l ALLEEN VOOR: @
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MONO TIA:
TYLKO DLA: M B N
TOJbKO AN: % 11 g Castanho Azul Preto
POUZE PRO: ICARO SMART AC A2000 ——1%
ICARO VELOCE SMART AC A 1000 M(B | N Kapé Mrihe Mavpo
SADECE ICARO SMART AC A2000 / brazowy niebieski | Czamy
ICARO VELOCE SMART AC A 1000 ICIN. ¢
KOPUYHEBbII CUHUIN YepHbii
hnédy modro Cernd
kahverengi mavi Siyah
R M N
Vermelho Castanho Preto 1 = :
X =
T e £ (4
16 mm &3 !
czerwony brazowy Czarny
KpacHbii KOpUYHEBbIN YepHbin
Eerveny hnédy Cernd
kirmizi kahverengi Siyah
ICARO SMART AC A200
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| MANUAL PARA A INSTALACAO

1) GENERALIDADES
OaccionadorICAROSMARTACA2000/ICAROVELOCE SMART
ACA 1000 oferece umaampla versatilidade deinstalacdo, gragas
a posicao extremamente baixa do pinhdo, a compacidade do
accionadorearegulacdodaaltura e profundidade de quedispoe.
Estd equipado de um dispositivo electronico anti-esmagamento
que visa garantir a seguranca. A manobra manual de emergén-
cia efetua-se com extrema facilidade por meio de uma chave
personalizada.
A paragem no final de curso é controlada por microinterruptores
electromecanicos ou entdo, nas zonas muito frias, por sensores
de proximidade (ICARO ULTRA AC A2000 / ICARO VELOCE
SMART AC A 1000).
O quadro de comandos pode ser incorporado ou montado em
uma caixa separada.

“A instalacdo deve ser efetuada por pessoal qualificado
A(instalador profissional de acordo com EN 12635), de acordo
com as boas praticas e o cdédigo vigente”

Voor ICARO VELOCE SMART AC A 1000:
AVISOS - Proteja os rebordos perigosos de acordo com
as disposi¢coes da norma EN12453, aplicando bordas
ativas e usando as entradas SAFE1 e SAFE2.

Para detecao de obstaculos, aplique costa ativa: ASO SENTIR

EDGE 115SK / BIRCHER EP45x99A1 (NAO FORNECIDO)

2) DADOS TECNICOS

MOTOR
ICARO SMART ACA2000
ICARO ULTRA AC A2000
ICARO VELOCE SMART ACA 1000

Alimentacao/

Motor 220-230V 50/60 Hz
ICARO SMART AC A2000 120V
110-120V 50/60 Hz

Poténcia

absorvida 750W

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
4mm (18 0 25 dentes)

ICARO VELOCE SMART ACA 1000
4mm (25 dentes)

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA ACA2000
9m/min (18 dentes)

ICARO SMART ACA2000V

12m/min (25 dentes)

ICARO VELOCE SMART ACA 1000

25m/min (25 dentes)

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
com pinhdo Z18 20.000 N(=2000 kg)

ICARO SMART ACA2000V

ICARO VELOCE SMART ACA 1000
com pinhdo Z25 10.000 N(=1000 kg)

Médulo pinhdo

Veloc. folha

Peso anta max

Bindrio max. 40Nm
Reaccao . -, < .
ao chogque Dispositivo deteccdo de obstaculos (Encoder)
Lubrificagao ERGOIL
Manobra . -
manual Desbloqueio mecanico por alavanca
Iitﬁ)l?zggé o muito intensivo
Condicoes o o
ambientais de-15°Ca+55°C
ICARO SMART ACA2000
ICARO SMART AC A2000 120V
Grau de ICARO VELOCE SMART ACA 1000
proteccao 1P24
ICARO ULTRA ACA2000
IP55
Pressao
acustica <70dBA

Peso do
operador 25kg
Dimensoes Ver Fig. G

3) DISPOSICAO DOS TUBOS FIG.A
Disporainstalacaoeléctricatomando comoreferénciaas normas
vigentes para as instalacdes eléctricas CEl 64-8, IEC364, harmo-
nizacao HD384 e outras normas nacionais.

4) DISPOSICAO FIXACAO MOTORFIG.B

« Efectuar uma escavacao onde sera executada a plataforma
de cimento com os tira-fundos da placa base afogados, para
a efectuar a fixacdo do grupo redutor, respeitando as cotas
indicadas na FIG.B.

« Para manter a placa base na posicdo correcta, durante a obra,
podeser util soldar dois discos deferro porbaixo do carril sobre
os quais soldar em seguida, os tira-fundos (FIG.I).

5) MONTAGEM DO MOTOR FIG.C-C1

6) MONTAGEM DOS ACESSORIOS DETRANSMISSAOFIG.D-D1

7) CENTRAGEM DA CREMALHEIRA EM RELAGAO AO PINHAO
FIG.J-K1-L
PERIGO - A operacao de soldadura deve ser executada
por uma pessoa experiente e dotada de todos os equi-
pamentos de proteccao individuais previstos pelas normas
de seguranca vigentes FIG.K.

8) FIXACAODAS BRACADEIRAS DE FINAL DE PERCURSOFIG.E1-E2
Os blocos corredicos devem bloquear o portao, antes que este
intercepte os reténs de paragem mecanicos que se encontram
sobre o carril.

A regulacdo do bloco corredico final de curso de fecho, deve ser
feito de modo a deixar uma folga de aproximadamente 50mm
entre o portdo e o batente fixo, come previsto pelas normas de
seguranca vigentes ou entao, aplique um perfil sensivel com pelo
menos 50mm de espessura FIG.N.

9) RETENS DE PARAGEM Fig. M

I:Ii] APERIGO - Oportaodeveestarequipadocomreténs
de paragem mecanicos quer na abertura que no fecho, de
forma aimpedir a saida do portao da guia superior. Edevem
estar firmemente fixados no chao, alguns centimetros além
do ponto de paragem eléctrica.

10) DESBLOQUEIO MANUAL (Ver MANUAL DE USO -FIG.2-).
Atencao Nao empurrar VIOLENTAMENTE a folha do portéao,
mas ACOMPANHA-LA por todo o seu percurso.

11) LIGACAO DA PLACA DE BORNES FIG. F-O

Uma vez que passados os cabos eléctricos nas calhas e fixados
0s varios componentes do automatismo nos pontos escolhidos,
passa-se a fixagdo dos mesmos de acordo com as indicacoes e os
esquemasilustrados nosrelativos manuais deinstrucdo. Efectuara
ligacdo dafase, do neutro e da terra (obrigatéria). O cabo derede
deve ser bloqueado com o especifico passa-fios (FIG.O-ref.P1),
os cabos dos acessérios no passa-fios (FIG.O-ref.P2), o condutor
de proteccdo (terra) com bainhaisolante amarelo/verde, deve ser
ligado no especifico terminal (FIG.O-ref.GND).

FIG.O-ref.P3: ligacdo dos cabos fim-de-curso.

A

13) FIXACAO DATAMPA FIG. Q

12) PARA O AJUSTE DOS PARAMETROS DO MO-
TOR, DEVE-SE TOMAR COMO REFERENCIA O
MANUAL DA CENTRAL

14) ATENGAO!
Nao desapertar nem apertar a porca da embraiagem mecanica
(FIG.P).

ICARO SMART AC A2000 - ICARO ULTRA AC A2000 - ICARO VELOCE SMART AC A 1000 - 7
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| ErXEIPIAIO EFTKATAZTAZHZ

1) FTENIKA

To potép ICARO SMART AC A2000 / ICARO VELOCE SMART
AC A 1000 mapéxel peydin gvehifia eykatdotaong xapn otnv
e€alPeTIKA XapnAn B€on Tou VIOV, 0TO UIKPO TOU HEYEDOC Kal
oTn PUBJIoN LYouC Kal BaBouc mou Siabétel. Eival e€omAiouévo
ME Hia povada cuPmAéKTn petady Kivntrplou aova Kal atéppo-
va KoxAia og Aoutpd ehaiou, wOTe va gyyudtal Tnv ac@aiela. O
XELPOKIVNTOC XEIPIOMOC EKTAKTNG AVAYKNG UEOW €161KOU KAEISI0U
eivat e€a1peTikd am\og .

H akivntomoinon oto tépua TnG S1adpoUng EAEyXETAL ATTIO NAE-
KTPOUNXAVIKOUG UIKPOSIOKOTITEG 1, YIA TTOAU YPuxpd KAipaTa, amo
aloOntnpeg mpooéyyiong (ICARO ULTRA AC A2000 / ICARO
VELOCE SMART AC A 1000).

O mivakag XEIPIOPOU UTTOPE( va Eival EVOWHATWHEVOG 1) TOTTOOE-
TNUévog o€ EeXWPIOTO KOUTI,

“H eykatdotaon mpémelva mpayuatormoleital améd e€161keupévo
TIPOOWTTIKO (EMayyeAUATIA EYKATAOTATN, KATA To MPoTuTio EN

12635), 6UHPWVA PE TNV 0POH TIPAKTIKH KA TOV TPEXOVTA KWAIKA”

MNa ICARO VELOCE SMART AC A 1000:

MPOEIAOMNOIHZEIZ - MNMpootatevote Ta emikivéuva
mAaicla cOpPwva pe TI Slatdelg Tou Kavoviopou
EN12453, epappolovrag evepyd dakpa Kal

Xpnotpomolwvtag Tig e.008oug SAFET kat SAFE2.
MaTtovEeVTOMGUO EPMOSIiWV EPAPHOOTETO EVEPYO AKPo: ASO
SENTIREDGE 115SK/BIRCHER EP45x99A1 (AEN NMAPEXETAI)

2) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

MOTEP
ICARO SMART ACA2000
ICARO ULTRA AC A2000
ICARO VELOCE SMART ACA 1000

Tpogpobdoaoia/

Motep 220-230V 50/60 Hz
ICARO SMART AC A2000 120V
110-120V 50/60 Hz
Amoppo@olpuevn
oxUC 750W

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA ACA2000
4 mm (18 or 25 dovTia)

ICARO VELOCE SMART ACA 1000
4 mm (25 dovtia)

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA ACA2000
9Im/min (18 SovTia)

Movada mviov

Tayotnta ICARO SMART ACA2000V
@UN\OU 12m/min (25 §évTia)
ICARO VELOCE SMART ACA 1000
25m/min (25 dovTia)
ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
pe mvidv Z18 20.000 N (=2000 kg)
Méy. Bapog
@UNOL ICARO SMART AC A2000 V
ICARO VELOCE SMART AC A 1000
pe mviov 225 10.000 N(=1000 kg)
Mégy. pomi 40Nm

Avtipaon otnv ovotnua avixyveuong epumodiwv (ENCODER)

Kpouon
Aimavon ERGOIL
Xelpokivntog . . .
XEPIOHOC Mnxavikr} amooUUMAeEN e LOXAO
Tomog xpriong TTOAU EVTATIKA
YuvOnkeg o °
TEPIBAANOVTOC from -15°C to +55°C

ICARO SMART AC A2000

ICARO SMART AC A2000 120V
Babpog ICARO VELOCE SMART ACA 1000
pooTaciag P24

ICARO ULTRA AC A2000

IP55

AkouoTiknmieon | <70dBA
E\c/lsppc\)(qonotnrr'] 25kg
AlAOTACEIC See Fig. G

3) MPOETOIMAZIA ZOAHNQN Fig.A

Mpoetolndote TNV NAEKTPLKA €YKATAOTACN CUPWVA UE TOUG
1oxvovTteg kavoviopoug CEl 64-8, IEC364, To mpotuno HD384 kat
TOoUC AANOUC €BVIKOUC KAVOVIOOUC.

4) MPOETOIMAZIA XTEPEQXHX MOTEP FIG.B
+ MNpOoETOIPAOTE pia EKOKAPH Yla TNV TTAAKA TOIMEVIOU 0TV
omoia mpénet va Bubiotolv Ta aykupla TnG MAdkag Bdonc yia
TN OTEPEWON TOVU HOTEP TNPWVTAG TIG anmooTdoel; otnv FIG.B.

« 2tn Sdatpnon ¢ owoTrig Béong Tng mAdkag Baong katd
Vv TomoBétnon, pmopei va ondnoet n cuykdAAnon 6vo ol-
SePEVIV ENAOHATWY KATW amd Tov 0dnyod, mavw otnv omoia
ouykoA\oUvTal 0T cuvéxela ta aykupta (FIG.I).

5) TONOGETHXZH MOTEP FIG.C-C1
6) TONMOGETHXH EEAPTHMATQN METAAOXHZ FIG.D-D1

7) KENTPAPIZMA KPEMATIEPAZ QX MNPOX TO NINION FIG.J-
K1-L
KINAYNOZX - H cuykOAAnon mpémel va yivet amod
e€e1dikeupévo TEXVIKO TTOU S1aB€Tel OAa Ta ATOMIKA
CUCTHHATA TIPOOTAGIAG CUHPWVA HE TOUG LOXVUOVTEG
Kavoviououg ac@aleiag FIG.K.

8) ZTEPEQXH ZTHPIFMATQN TEPMATIKOY AIAAPOMHXZ FIG.
E1-E2

Ta méSINa TTPEMEL VA UTTAOKAPOUV TNV KAYKEAOTIOPTA TIPLV AUTH
(PTACEL OTA PNXAVIKA OTOTT TTou BpiokovTal oTn pdaya. H puBuion
TOU TEPUATIKOU TTESIAOU KAEICIUATOC TIPETIEL VA YIVEL £TOL WOTE
Va UTTAPXEL pia anmdoTtaon ac@aleiag mepimou 50mm petalld tng
KAYKEAOTTOPTAC KAl TOU OTABEPOU TUAMATOC, OTTWC TTPORAEMETAL
ATT0 TOUG IOXVUOVTEG KAVOVIGOUG ACPAAEiaG iy, va tormoBeTnOei éva
avtépelopa maxous 50mm FIG. N.

9) TEPMATIKA AKINHTOMNOIHZHZ FIG.M

[E AKINAYNO}: - Hnopra npénei va Si1a@étel pnxavika
TEPUATIKA AKIVNTOTIOINONG TOGO OTO AVOlYHa 600 Kal GTO
KAEiO1pO, £TOL WOTE va PNV emtpénetaln £€£0866¢ Tng amo Tov
mavw odnyo. Ta teppatika Oa mpémel va gival oTepewpéva
o010 damedo, Aiya eKATOOTA MEPA ATTO TO ONEIO NAEKTPIKNG
akKivntomoinong.

10) XEIPOKINHTH AMOZYMMAE=H (BA. OAHIEX XPHZHX
-FIG.2-).

Mpocoxn Mn cnpwyvete AOTOMA tnv népta, aAAd ZYNO-
AEWTE tnv o€ 6An T Stadpopn tng.

11) ZYNAEZH BAXHZ AKPOAEKTQN Fig. F-O

AoV miepdoete Ta KATAANAA NAEKTPIKA KaAWSIa oTa KavAaAila
Kal oTeEPeWaoeTe Ta Slapopa e€aPTUATA TOU AUTOUATIONOU OTa
eMAeYUEVA ONUEIQ, BaTIPEMEIVA EKTEAECETE T OUVOEG CUMPWVA
pe TIc 0dnyiec kal Ta oxédia Tou gyxelpidiov odnylwv. ZuvdéoTe
TN PAon, T0 ouSETEPO KAL TN Yeiwon (UTTOXPEWTIKN). To NAEKTPIKO
kKoAwdlo mpémelva ac@alioel otov €101KO o@tyktpa (FIG.0-P1),
Ta kaAwdia twv e€aptnudtwy oto oplyktripa (FIG.0-P2), o ayw-
yé¢ mpooTtaciag (yeiwon) Ye Kitpivo/mpdaotvo pavdia mpémel va
ouvdebei otov €161k6 akpodéktn (FIG.O-GND).

FIG.0-P3: cUuvdeon kahwdiwv teppatikoL S1adpounc.

AR

13) ZTEPEQXZH KAANYMMATOZX Fig. Q

14) MPOZOXH!
Mnv Aaokdpete | o@iyyete 1o MA§IHAdL TOU PNXAVIKOU
oupmAékTn(FIG.P).

12) NMa ™y PUOUION TWV MAPAUETPWY TOU LOTEP,
avatpé§Te oTo EYXEIPiSIO TNG KEVTIPIKAG povadag

8 -ICARO SMART AC A2000 - ICARO ULTRA AC A2000 - ICARO VELOCE SMART AC A 1000
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

5 0AA01_01

1) UWAGI OGOLNE
g Sitownik ICARO SMART ACA2000/ICARO VELOCE SMART AC
< A 1000, dzieki wyjatkowo nisko osadzonemu kotu zebatemu,
X kom[lJ)aktowej budowie oraz mozliwosci regulowania wysokosci
i gtebokosci, oferuje wiele mozliwosci montazowych. Miedzy
watem silnika a zanurzonym w oleju $limakiem posiada zespot
?rzeg’fa ciernego, co gwarantuje bezpieczenstwo. Reczne
ziatanie awaryjne mozna z fatwoscig zainicjowac przy uzyciu
spersonalizowanego klucza.
Zatrzymaniem na koncu odcinka ruchu sterujg elektromecha-
niczne mikrowytaczniki lub - w miejscach o bardzo niskich tem-
peraturach - czujniki bliskosci ICARO ULTRA ACA2000/ICARO
VELOCE SMART AC A 1000).
Tablica sterownicza moze by¢ wbudowana lub zainstalowana w
oddzielnej obudowie.

»Montaz musi wykonywac wykwalifikowany personel (profe-
A sjonalny monter, zgodnie znormg EN 12635) z zachowaniem
zasad dobrej praktyki i obowigzujacego kodeksu”.
Dla ICARO VELOCE SMART AC A 1000:
OSTRZEZENIA - Zgodnie z postanowieniami normy EN
12453 nalezy zabezpieczy¢ niebezpieczne brzegi
stosujac listwy bezpieczeristwai wejScia SAFE1 i SAFE2.
Dowykrywania przeszkod zastosowac powierzchnie aktywna:
ASO SENTIR EDGE 115SK / BIRCHER EP45x99A1 (NIE
WYPOSAZENIU)

2) DANE TECHNICZNE

SILNIK

ICARO SMART ACA2000
ICARO ULTRA AC A2000

ICARO VELOCE SMART ACA 1000
220-230V 50/60 Hz

Zasilanie/
Silnik

ICARO SMART AC A2000 120V
110-120V 50/60 Hz

Moc pobierana 750W

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000

Modut kota 4 mm (18 ou 25 zebdw)

zebatego ICARO VELOCE SMART ACA 1000

4 mm (25 zebow)

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
9m/min. (18 zebow)

ICARO SMART ACA2000V

Predkos¢ skrzydta 12m/min. (25 zeb6w)

ICARO VELOCE SMART AC A 1000
25m/min. (25 zebow)

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
z kotem zebatym Z18 20.000 N (=2000 kg)

Waga max
skrzydta ICARO SMART AC A2000V
ICARO VELOCE SMART ACA 1000

z kotem zebatym Z25 10.000 N (=1000 kg)

Max moment

obrotowy A40Nm
Reakcja na . .
uderzenie urzadzenie wykrywajace przeszkody (ENCODER)

Smarowanie ERGOIL

Sterowaniereczne | Mechaniczne odblokowanie dzwignia

Typ zastosowania | Bardzo intensywne

Warunkiotoczenia | od -15°C do + 55°C

ICARO SMART AC A2000
ICARO SMART AC A2000 120V

ICARO VELOCE SMART ACA 1000

Stopien ochrony P24

ICARO ULTRA ACA2000
IP55

Cisnienie

akustyczne <70dBA
Ciezar operacyjny | 25 kg
Wymiary Cf. Fig. G

3) ULOZENIE PRZEWODOW Fig. A

Przygotowacinstalacje elektryczna w oparciu o przepisy obowia-
zujacedlainstalacjielektrycznych CEI64-8,IEC364, porozumienie
HD384 oraz inne normy krajowe.

4) PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA Fig.B

+ Przygotowac wykop, w ktérym zabetonowane zostang sruby
kotwigce ptyty mocujacej zespotu reduktora, przestrzegajac
wartosci przedstawionych na Fig.B.

« Aby utrzymac witasciwa pozycje ptyty mocujacej podczas
montazu, moze okazac sie niezbedne przyspawanie dwdch
zelaznl_ych tarcz pod szyne, a nastepnie przyspawanie do nich
srub (Fig,l).

5) MONTAZ SILNIKA FIG. C-C1

6) MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH FIG. D-D1
7)GCENTROWANIE ZEBATKI GLEDEM KOLA ZEBATEGO
FIG. J-K1-L |
ZAGROZENIE-czynnos¢spawaniamozezostacwykonane
tylko przezkompetentna osobe, wyposazonawe wszelkie
urzadzenia ochrony osobistej Fig. K.

8) MOCOWANIE WSPORNIKOW KRANCOWYCH Fig. E1-E2
Suwaki powinny blokowa¢ brame zanim dosunie sie ona do me-fig]
chanicznych ogranicznikéw zatrzymujacych, umieszczonych na
prowadnicy. Suwak wytacznika kraricowego zamykania nalezy i g
wyregulowac tak, aby miedzy brama a nieruchomym ograniczni- %]
kiem pozostawat odstep okoto 50 mm, co jest zgodne zwymogami iza
obowigzujqcych przepisow.Ewentualnie moznazainstalowac listwe s
krawedziowa o grubosci co najmniej 50 mm, FIG. N.

9) OGRANICZNIKI Fig. M

ZAGROZENIE - Brame nalezy wyposazyé w
ogranicznikimechanicznezaréwno po stronie otwieraniajak
izamykania, aby uniemozliwi¢ wysuniecie sie bramyzgoérnej
prowadnicy Ogranicznikinalezy doktadnie przymocowaédo
ziemi, kilka centymetrow ponad punktem ogranicznika
elektrycznego.

1|?|)G02D)BLOKOWANIE RECZNE (ZobaczINSTRUKCJA OBSLUGI
Uwaga Nie popycha¢ NA SILE skrzydta bramy, ale PODTRZY-
MYWAC je podczas trwania calego manewru.

11) PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWEJ Fig. F-O

Po przetozeniu odpowiednich kabli elektrycznych w kanatach i
zamocowaniu poszczegdlnych elementéw automatu w przezna-
czonych do tego punktach, przechodzi sie do ich podtaczenia
zgodnie ze wskazéwkami i schematami przedstawionymi w
relatywnych instrukcjach obstugi. Wykona¢ podtfaczenie fazy,
zeraluziemienia (obowiqzkowego). Kabel sieciowy nalezy zamo-
cowac w specjalnym zacisku (Fig.0-odn.P1), kable elementéw
napedowych wzacisku (Fig.0-odn.P2), przewdd zabezpieczajacy
(uziemienie) zpowtokaizolujaca w kolorze zétto-zielonym nalezy
podfaczy¢ w specjalnej ztaczce (Fig.0-odn.GND).

FIG.O -odn.P3: potaczenie kabli wytacznikéw krancowych.

A[j:i] 12) INFORMACJE NA TEMAT USTAWIANIA
PARAMETROW SILNIKA ZNAJDUJA SIE W
INSTRUKCJI OBStUGI CENTRALL.

13) MOCOWANIE POKRYWY SILNIKA FIG. Q
14) UWAGA!

}\lFileGIl:,z)owac’ ani nie dokrecac¢ nakretki sprzegta mechanicznego
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| PYKOBOACTBO NO YCTAHOBKE

1) OCHOBHbIE MONTOXEHWUA

McnonHutensubii 6ok ICARO SMART AC A2000 / ICARO
VELOCE SMART AC A 1000 o65afaeT WNPOKMM A1Ana3oHOM
BapWaHTOB YCTaHOBKM Gnarogapa MakcumasabHO HU3KOMY pac-
MONOXKeHMIO 3y6UaToro Koneca, CBoei KOMNaKTHOCTM 1 BO3MOX-
HOCTU PEryNPOBKM MEIOLLENCS BbICOTbI U ry6UHbI. OCHaLLeH
GPUKLMOHHBIM Y3110M, HAXOAALMMCA MeXy BajiomM fBuratens
1 YepPBAYHbIM BUHTOM B MAaC/IAHOW BaHHE, YTOObI rapaHTUpPOBaTb
6e30nacHOCTb. ABapUNHOE pyyHOoe yrnpaBneHne BbINOHAETCA
OYeHb Nerko, C NMOMOLLbIO NEePCOHANM3NUPOBAHHOIO KJ/toya.
OcTaHOBKOW B KOHLiE XOAa YNPaBAIOT 3feKTPOMeXaHNnYeckmne
MUKPOBbIKITIOUATENN UK, B ClyYae OYeHb XONTOAHbIX PalioHOB,
6eckoHTakTHble gatumku (ICARO ULTRA AC A2000 - ICARO
VELOCE SMART AC A 1000).

LunT ynpaBneHna moxeT ObiTb BCTPOEH WM MOHTUMPOBAH Ha
oTAesIbHYI0 KOPOOKY.

“YcTaHOBKa AOJIKHA BbIMOSIHATLCA KBaNnMOULMPOBAHHbIM
AI‘IEpCOHaﬂOM npodeccnoHanbHbIMYCTaHOBLUMKOM, COrnac-

Ho TpeboBaHuAM EN 12635), B COOTBETCTBUM C MPUHATHIMU

CTaHAapTaMy 1 AeNCTBYIOLWNM 3aKoHoA4aTeNIbCTBOM”

ana ICARO VELOCE SMART AC A 1000:
BHUMAHMUE-3akpbiBanTeonacHble KpasaBCOOTBETCTBUM
¢ nonoxeHnamm pernameHta EN12453, npumeHsaa
noABMKHbIe KPOMKN 1 ncnonb3sysaBxoabl SAFET nSAFE2.

OnAa onpepeneHna NpenATCTBUNA yCTaHOBUTE aKTMBHﬂo

Kpomky: ASO SENTIREDGE 115SK/BIRCHER EP45x99A1 (HE

B KOMITJIEKTALUN)

2) DANE TECHNICZNE

ABUIATEJ1b

ICARO SMART AC A2000

ICARO ULTRA AC A2000
MutaHune/ ICARO VELOCE SMART ACA 1000
Leuratenb 220-230V 50/60 Hz

ICARO SMART AC A2000 120V

110-120V 50/60 Hz
MoTpebnaemas 750W
MOLLHOCTb

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
Mop‘ynb 3y6qa_ 4 Mm (1 8025 3y6beB)

TOro Koneca ICARO VELOCE SMART ACA 1000

4 mm (25 3y6beB)

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
9 M/MuH (18 3y6beB)

CkopocTb
CTBOPKM

ICARO SMART ACA2000V
12 M/MVH (25 3y6beB)

ICARO VELOCE SMART ACA 1000
25 M/MVH (25 3y6beB)

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
¢ 3ybuatbiMm Konecom Z18 20.000 H (=2000kg)

MakcrmanbHbIn

sec creopka | ICARO SMART AC A2000V

ICARO VELOCE SMART ACA 1000
¢ 3ybuyatbiMm Konecom Z25 10.000 H (=1000kg)

Makcumans-
HOe 3HayeHue
KpyTALlero 40H-m
MOMEHTa
Peakuns Ha YCTPOWCTBO ObHapyeHua npenatctauin (SHKO-
yaap [EP)
Tvin cmaskm ERGOIL
PyuHoe ynpas-
neHme MexaHwnuyeckoe pa3bnoK1poBaHme pblyarom
Tun skcnnyata- | e, ukercnenan
unn
Temnepatypa
OKpy»KatoLen oT-15°C go +55 °C
cpeqpl
ICARO SMART AC A2000
ICARO SMART AC A2000 120V
CreneHb ICARO VELOCE SMART ACA 1000
3alUnTbl 1P24
ICARO ULTRA AC A2000
IP55

AKycTnyeckoe

faBneHune <70dBA
Bec ynpasnsto-

iero 25 kg
YCTPOWCTBa

Pasmepbl Cwm. Fig. G

3) YCTAHOBKA TPYb (Fig. A)

dneKkTpuyeckoe YCTPOWCTBO MOArOTaBAUBAIOT COrfacHO Aen-
CTB;IOLIJ,I/IM CTaHZapTaMm Aana anekTpudeckux ycrponcrs CEl 64-8,
IEC364, LOKYMEeHTY 0 rapMoHm3aumm ctaHgapTos HD384 1 gpyrum
HaUWOHaNbHbIM CTaHAApTaM.

4) YCTAHOBKA ®UKCATOPOB ABUTATENA (Fig. B)

+ [lNogroToBKa KOTNOBaHa, B KOTOPOM 3a5MBaloT LeMeHTUPO-
BaHHYI0 MOWaAKY NoAa MAUTY OCHOBaHWA C YTOMIEHHbIMU
aHKepHbIMK 6ONTaMK ANA KpenneHua pegyktopa B cbope, ¢
cobntogeHnem pa3mepoB, yKasaHHbIx Ha Fig. B.

« [lnAa ygepaHuA NanTbl OCHOBaHKA B TPEOYEMOM MOSIOXKEHUN
B XOfle NMOAroToBKM 060pyA0BaHUA K BBOAY B SKCMyaTaLmio,
MOXET OKa3aTbCA None3HbIM NPUBapUTb ABe CTasbHble nna-
CTVHbI NOJ, HaNPaBAAOLWMM, Ha KOTOPble 3aTeM NPMBapuTb
aHkepHble 6onTbl (FIG.I).

5) MOHTAX ABUFATENA FIG.C-C1
6) MOHTAX Y3/10B TPAHCMUCCUU FIG.D-D1

7) UEHTPOBKA 3YBYATOUPEUKN OTHOCUTEJIbHO 3YBYA-
TOI'O KOJIECA FIG.J-K1-L
OMNACHOCTD!-Onepaunsa cBapKv AO/IKHa BbIMONHATbCA
o6yuyeHHbIM NepcoHaNoM C MCMoNb30BaHNEM UHAVBUAY-
aNbHbIX CPeACTB 3alUThbl, nﬁenycmmpeﬂuux npasunamm
TexHukKm 6esonacHocTu (Fig. K).

8) FASTENING LIMIT SWITCH BRACKETS FIG.E1-E2

Konogku gonxHbl 61oKnMpoBaTb BOPOTA 40 TOFO, Kak OHM YIpyTCA
B MeXaHMuyecKne CTOMopbl, pacrnonoXeHHble Ha penbce. Pery-
NNPOBKA KONTIOAKWN KOHLIEBOTO BbIKOUaTeNA 3aKpbITUA JOMKHA
OCYyLLeCTBATLCA TAaKMM 0OPa3oM, YTOObI OCTAaBUTL MPOCTPAHCTBO,
npYMepHo, B 50 MM MeX Ay BOPOTaMIi 1 CTaLIMOHAPHOW CTBOPKOW,
Kak NpegycMOTPeHO B [eCTBYOWMX CTaHAapTax no 6esonac-
HOCTU, W NPUMEHUTb YYBCTBUTENbHYIO KPOMKY TOSILLMHOW NO
KpanHen mepe 50 mm FIG. N.

al MEXKVI‘-IECKME CTOMOPDI FIG.M

OMNACHOCTbD! - BopoTa gomxkHbl 060pygoBaTbcsa
MeXaHUYeCcKNMM cTonopamm Kak fis oTpbiBaHUA, Tak 1 gnA
3aKpbITUA, BO M36eXKaHue BbIXxofa BOPOT 3a Npefebl Bepx-
Hell HanpasnsAwLwein. OHM AOMKHbI 6bITb HafileXKHO NPUKpe-
NJieHbl K FPYHTY Ha HECKOJIbKO CAaHTMMETPOB AaJiblue TOUKMN
KOHL|eBOro BbiK/louaTens.

10) PYYHAAPA3BJIOKUPOBKA (cm.PYKOBOACTBO MO 3KC-
MNYATALUWUMU -Fig. 2-).

BHumaHune! He onhrcxae'rcn OCTaHOBKa CTBOpPKU BopoTt C
NMPUMEHEHUEM CWJ1bl, Torpakakcnepyet CONMPOBOMIATb
ee ABMKeHMe Ha BCeM NyTu.

11) NTOACOEANHEHUE KNEMMHOUW KOPOBKU FIG. F-O
MponycTnTb COOTBETCTBYIOLME INEKTpUYEcKne Kabenn (daso-
BbIl, HYNIEBOW 1 3a3eMJIeHNA) yepe3 Kopoba n 3adprKCMpoBaTb
pasnMyHble KOMMOHEHTbl aBTOMaTM4YeCcKoro obopynoBaHuA B
npegHa3HauyeHHbIX 71 3TOrO TOYKax, OCYLLeCTBAAA NPOKNaAKy
Kabess B COOTBETCTBMM C YKa3aHUSIMU 11 CXeMaMW, MPUBeeHHbi-
MW B COOTBETCTBYOLLNX pyKkoBofAcTBax. [MpricoeanHnTb Ga3oBbil
MPOBO/, Hy/NeBOW 1 NPOBOJA 3a3emineHuna (06A3aTenbHO).
CeTeBoM Kabenb 6MOKMPYeETCA B COOTBETCTBYHOLLEM KabelbHOM
3aXKUMe (Fil_g. O-nos. P1E Kabenu gononHuTenbHOro obopynosa-
HKA - (cm. Fig. 0-no3. P2), npoBof 3a3emMneHnsa C M3onnpyoLlen
000/10UKOW KEeNTO-3eN1eHOro LBETa AO/MKEH NOACOeaMHATbCA K
COOTBETCTBYIOLEMY 3axK1My Ana npoeogos (Fig. O-no3. GND).
FIG.0-no3.P3:nogcoeanHeHmne kabenem KOHLEBOrO BbIKNoUaTens.

Alj:i] 12) ANA YCTAHOBKU MAPAMETPOB ABUTATENA
CMOTPETbPYKOBOACTBOKBJIOKYYIPABJIEHUA

13) KPEMJIEHUE KPbILWKW ABUTATENA FIG. Q
14) BHUMAHUE!

Henb3s ocnabnate unu 3aTarnBatb raiky MeXaHW4YeCKoro
cuennenus (FIG.P).
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| NAVOD K INSTALACI |

AA01_01

1) VSEOBECNE UDAJE

@ Pohon ICARO SMART AC A2000 / ICARO VELOCE SMART ACA
§ 1000 nabizi Siroké moznosti instalace diky mimoradné nizké po-
% loze pastorku, kompaktnosti pohonuanastavenivyskyahloubky,
© které ma k dispozici. Je vybaven jednotkou spojky mezi hnacim
hiidelem a Snekovym prevodem v olejové lazni, ktery zajistuje
bezpecnost. Ru¢ninouzové ovladanise provadivelmijednoduse
pomoci kli¢e na miru.

Zastaveni na konci drdhy je fizeno elektromechanickymi mikro-
spinaci nebo pro velmi chladné oblasti bezdotykovymi snimaci
(ICARO ULTRA ACA2000/ICARO VELOCE SMART ACA 1000).
Ovladaci panel mGze byt zabudovany nebo se m{ize montovat
do samostatné skiiné.

Jnstalaci musi provadét kvalifikovany personal (odborny
A instala¢ni technik podle EN 12635), a to v souladu s osvéd-
¢enymi postupy a platnymi pravnimi predpisy”.

Pro ICARO VELOCE SMART AC A 1000:
VYSTRAZNE UPOZORNENI - Nebezpecné hrany chrarite
podle ustanoveni nafizeni EN 12453 instalaci aktivnich
bezpecnostnich hran a pouzitim vstupti SAFE1 a SAFE2.
Prodetekcipiekazek pouzijteaktivnihranu:ASOSENTIREDGE
115SK / BIRCHER EP45x99A1 (NENi SOUCASTi DODAVKY)

2) TECHNICKE UDAJE

MOTOR

ICARO SMART ACA2000
ICARO ULTRA AC A2000
ICARO VELOCE SMART ACA 1000

Napajeni/ Motor | 220-230V 50/60 Hz

ICARO SMART AC A2000 120V
110-120V 50/60 Hz

Spotfebovany

vykon 750W

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA ACA2000
4mm (18 025 zub()

Modul pastorku
ICARO VELOCE SMART ACA 1000

4 mm (25 zub()

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA ACA2000
9Im/min (18 zubt)

ICARO SMART ACA2000V
12m/min (25 zub()

Rychlost
kfidla brany

ICARO VELOCE SMART ACA 1000
25m/min (25 zub)

ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
s pastorkem Z18 20.000 N (=2000kg)

Max. hmotnost

kfidla vrat ICARO SMART ACA2000V

ICARO VELOCE SMART AC A 1000

s pastorkem Z25 10.000 N (=1000kg)
Max. tocivy
moment 40Nm

Reakce na naraz | zafizeni na zjistovani prekazek (ENKODER)

Mazani ERGOIL

Ru¢ni ovladani Mechanické odjisténi pomoci packy

Typ pouzivani velmi intenzivni
Podminky o i °
prostredi von -15°C bis + 55°C
ICARO SMART AC A2000
ICARO SMART AC A2000 120V
Stupen ochrany | ICARO VELOCE SMART ACA 1000
krytim IP24
ICARO ULTRA AC A2000
IP55
Akusticky tlak <70 dBA
Hmotnost:
25k
pohonu 9

| Rozméry | Viz Fig. G |

3) PRIPRAVA VEDENI Fig. A
Elektrickou instalaci pripravte v souladu s platnymi normami
pro elektrické instalace CEl 64-8, IEC 364, harmonizaci HD384 a
dal3imi ndrodnimi normami.

4) PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU Fig.B
Podle rozmérd uvedenych na Fig. B pripravte vykop pro rea-
lizaci betonové desky se zapusténymi kotevnimi Srouby pro
zakladovou desku, kterou se upevnuje jednotka redukéniho
motoru.

« Pro udrzeni zakladové desky ve spravné poloze béhem in-
stalace mUze byt uzitecné privarit dva kusy ploché oceli pod
pojezdovou kolejnici, nakterou se pak navarizakladové Srouby
(Fig. I).

5) MONTAZ MOTORU Fig. C-C1
6) MONTAZ PRISLUSENSTVI POHONU FIG.D-D1

7)VYSTREDI'EI\![HI'REBENOVETYCEVOCI PASTORKUFIG.J-K1-L

NEBEZPECI - Svarovani smi provadet pouze osoby s pfi-
Aslusnym svare¢skymopravnénimavybavenéindividual-
nimiochrannymiprostifedky podle platnych bezpe¢nostnich

predpisti FIG.K.

8) PRIPEVNENi KONZOL KONCOVYCH SPIiNACU Fig. E1-E2
Ovladacipacky spina¢e majizastavit branu, neznajede namecha-
nické zarazky umisténé na koncikolejnice. Sefizeniovladacipacky
koncového spinace pro zavirdni musi byt provedeno tak, aby se
zajistil volny prostor asi 50 mm mezi brdnou a pevnym dorazem,
jak to stanovi platné bezpecnostni predpisy, nebo pripevnéte
bezpecnostni listu o sile alesporn 50 mm FIG. N.

9) PEVNE DORAZY Fig. M

I:El] ANEBEZPECI'- Brana musi byt vybavena mechanic-
kymidorazy jak na strané otevieni, tak na strané zavieni, aby
nedoslo k vyjeti brany z horniho vedeni pojezdu. A musi byt
pevné pfipevnény k zemi, nékolik centimetrii za bodem
elektrického zastaveni.

10) UCNi ODJISTENI (viz NAVOD K OBSLUZE - Fig. 2 -).

Pozor:Nestrkejte PRUDCE do k¥idla vrat,ale DOPROVAZEJTE

je po celé draze pojezdu.
.|

11) PRIPOJENI SVORKOVNICE FIG. F-O

Po protazenielektrickych kabelGinstala¢nimikanalky a po pfipev-
néni jednotlivych soucasti automatického systému ve zvolenych
bodech se musiprovéstjejich pfipojenipodle tdajl v elektrickych
schématech v pfislusnych ndvodek k obsluze. Pfipojte vodic
faze, neutralniho vodice a zemniciho vodice (povinny). Pfivodni
elektricky kabel se musi uchytit v kabelové prichodce (Fig. O,
bod P1), kabely ptislusenstviv kabelové priichodce (Fig. O, bod
P2), ochranny vodi¢ (zem) si izolaci Zluto-zelené barvy se musi
pfipojit do pfislusné svorky (Fig. O, bod GND).
FIG.O -rif. P3: pripojeni kabell koncového spinace.

A

13) MONTAZ ViKA MOTORU FIG. Q

12) PRO NASTAVENi PARAMETRU MOTORU
ODKAZUJEME NA PRIRUCKU RIDICi JEDNOTKY

14) POZOR!
Nepovolujte ani nedotahujte matici mechanické spojky (FIG.P).
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| KURMA KILAVUZU

1) URUNUN GENEL CERCEVESI

Pin¥ondi§lisinino|du gaafagldayeralan konumu, akttiatérinderlitoplu
sekli ve ylkseklik ve derinlik ayarlarinin yapilabilmesi sayesinde ICARO
SMART AC A2000 / ICARO VELOCE SMART AC A 1000 aktuatori ¢ok
degisik montaj isteklerine uyabilir. Glivenlik saglama amaci ile motor
mili ve yag banyosu icindeki sonsuz vida arasinda debriyaj grubu ile
donatiimistir. Acildurumdaelle serbest birakmamanevrasi, ozellestirilmis
bir anahtar araciligiyla biyuk kolaylkla uygulanir.

Strok sonunda stop hareketi, elektromekanik mikro salterler tarafindan
kontrol edilir veya ¢ok soguk bélczy\elerde akinhk sensorleri tarafindan
I‘(\O{\(t)rgg)edilir (ICARO ULTRA AC A2000 / ICARO VELOCE SMART AC

Kumandapanosuentegre olabilir veyaayri kutu tizerine monte edilebilir.

“Montaj, kalifiye personeltarafindan (EN 12635 uyarinca profesyonel
montaj personeli), gecerli lyi Uygulama kanununa uygun sekilde
gerceklestirilmelidir”

Icin ICARO VELOCE SMART AC A 1000:

UYARILAR - Giivenlik kenarhklari urgulayarak ve SAFE1 ve
SAFE2 girisler kullanarak_ tehlikeli kenarlarda EN12453
yonetmeligi hitkiimlerine gore koruma saglayin.

Engel tesgiti ijin,emniyet kenarikullanin: ASO SENTIREDGE 115SK
/ BIRCHER EP45x99A1 (Tedarik dahilinde degil)

2) TEKNIK VERILER

MOTOR
ICARO SMART AC A200
. ICARO ULTRA AC A2000
Elektrik ICARO VELOCE SMART AC A 1000
beslemesi/ 220-230V 50/60 Hz
Motor
ICARO SMART AC A2000 120V
110-120V 50/60 Hz
Cekilen gli¢ 750W
ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA ACA2000
Pinyon 4mm (18 of 25 dis)
dislisimodUlli | |cCARO VELOCE SMART AC A 1000
4mm (25 dis)
ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
9m/dak (18 dis)
ICARO SMART ACA2000V
Kanat hizi 12m/dak (25 dis)
ICARO VELOCE SMART ACA 1000
25m/dak (25 dis)
ICARO SMART AC A2000/ICARO ULTRA AC A2000
Pinyon ile Z18 20.000 N (=2000kg)
Max kanat
agirhg ICARO SMART AC A2000 V
ICARO VELOCE SMART ACA 1000
Pinyon ile Z25 10.000 N (=1000kg)
Maksimum tork | 40Nm
Seaarlgslii/ngﬁu Engel tanima mekanizmasi Debriyaj grubu
Yaglama ERGOIL

Manuelmanevra | Levyeli mekanik serbest birakilma

Kullanim tipi Cok yogun

-15°Cile + 55°C arasinda

Ortam sartlari

ICARO SMART AC A2000
ICARO SMART AC A2000 120V
ICARO VELOCE SMART ACA 1000

Koruma sinifi
P24
ICARO ULTRA AC A2000
IP55

Akustik basing | <70dBA

isletme

mekanizmasi | 25 kg

agirhgi

Boyutlar Bakin Fig. G

3) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig.A

Elektriktesisatini, yurirlikteki CEl 64-8 ve HD384'e uyan IEC364 hiikiimle-
rine gore ve elektrik tesisatlarii¢in ylrirlikte bulunan ulusal standartlari
referans olarak alarak hazirlayin

4) MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI Fig.B

+ Fig.B'de belirtilen dlcilere uyarak, rediiktdr grubunun sabitlenmesi

amaciyla taban plakasinin ankoraj civatalarinin gémilecegi beton

dokulecek bir cukur kazin.

- Montaj esnasinda taban montaj plakasini dogru konumda muhafaza
etmekicinrayinaltinaikiadetlamakaynaklamak ve dahasonraankoraj
civatalarini bunlara kaynaklamak faydal olabilir (Fig.I).

5) MOTOR MONTAJI FIG.C-C1
6) TRANSMiSYON AKSESUARLARININ MONTAJI FIG.D-D1

7) PINYON DISLISINE GORE KREMAYERIN HIZALANMASI FIG.J-K1-L
TEHLIKE- Kaynaklama islemi ehliyet sahibi ve yiiriirliikteki
giivenlik standartlar tarafindan ongoriilen kisisel koruyucu

donanimlariledonatilmiskisitarafindan gerceklestirilmelidir Fig.K.

8) LIMIT SVICLERI BRAKETLERININ MONTAJI Fig. E1-E2

Patenler, bahce giris kapisi ray lizerine yerlestirilmis mekanik stoplarin
yolunu kesip bunlar durdurmadan 6nce bahce giri? kapisini bloke
etmelidir. Kapama limit svicinin pateninin ayari, &/Ur(]r Ukteki gtivenlik
standartlarinda 6ngérildigu (];i i, bahce giris kapisi ile sabit kanat
arasinda yaklasik 50mm bir bosluk birakilacak sekilde yapilmalidir veya
kalinligienaz50mm olan hassas birgtivenlikkenariuygulanmalidir FIG.N.

o\vAap] S? OPLARIFIG.M

TEHLIKE - Kapinin st kilavuzdan disariya ¢cikmasini
onlemek icin kapi gerek acilma gerekse kapanmada mekanik dur-
durma takozlari ile donatiimis olmalidir. Bunlar, elektrikle durdur-
F:jq noktalarinin birka¢ santimetre 6tesinde sikica yere sabitlenme-
idir.

10) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Fig.2-).
Dikkat Giris kapisinin kanadini SIDDETLI SEKILDE itmeyin; tam
tersine tiim parkuru boyunca kaymasina YARDIM EDIN

11) TERMINAL KUTUSU BAGLANTISI FIG. F-O

Uygun elektrikli kablolar ufak kanallara gecirildikten ve otomasyon
sisteminin cesitli komponentleri 6nceden belirlenmi? noktalarda sa-
bitlendikten sonra, ilgili kullanim kilavuzlarinda belirtilen talimatlar ve
semalar uyarinca bunlarin baglanmasina ck;egilir. Faz, notr ve toprak (zo-
runlu) baglantisini gerceklestirin. Sebeke kablosu 6zel kablo kenedinde
(Fig.O-ref.P1), aksesuarlarin kablolari kablo kenedinde (Fig.O-ref.P2)
bloke edilmelidir; sari/yesil renkli yalitici kilfli koruma iletkeni (toprak),
ozel kablo tutucuya baglanmalidir (Fig.O-ref.GND).

FIG.O -ref. P3: Limit sivici kablolarinin baglantisi.

12) MOTOR PARAMETRELERININ AYARIiCiN SANTRAL
[:E] KILAVUZUNU REFERANS OLARAK ALIN

13) MOTOR KAPAGININ SABITLENMESI FIG. Q

14) DIKKAT!
Mekanik kavramanin somununu gevsetmeyin veya kilitlemeyin (FIG.P).
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